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ST-E-01 — Roboty Elektryczne

SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

ROBOTY ELEKTRYCZNE



ST-E-01 INSTALACJE ELEKTRYCZNE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowy WLZ-tu do budynku A w zespole budynkéw DPS w
Choroszczy przy ul. Aleja Niepodlegtosci 4.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana, jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Przedmiot i zakres robét budowlanych

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci
umozliwiajagce i majace na celu budowe WLZ-tu zasilajagcego bud. A w wymienionym
obiekcie zgodnie z punktem 1.1.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robot:

— montaz tras kablowych

— montaz kabli

— montaz szafki rozdzielczej
— pomiary

1.4  Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych

— urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy

— utrzymanie urzadzen placu budowy wraz z maszynami

— dziatania ochronne zgodnie z BHP

— utrzymanie drobnych urzadzen i narzgdzi

— usuwanie z budowy odpadéw nie zawierajacych substancji szkodliwych oraz
usuwanie nieczystosci wynikajacych z robét wykonywanych przez wykonawce.

1.5 Nazwy i kody

Grupa 45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych.
Klasa 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45314310-7 Uktadanie kabli

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne

1.6 OKkreslenia podstawowe

Rozdzielnica — zespdt urzadzen elektrycznych zlozony z: aparatury rozdzielczej,
zabezpieczeniowej, sterowniczej i sygnalizacyjnej, szyn zbiorczych, odpowiednich
polaczen elektrycznych, elementéw izolacyjnych, konstrukcji mechanicznej i oston.
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Musi ona spetnia¢ wymagania nastepujacych norm: PN-IEC 439:1994; PN-IEC
664:1998; PN-E-05163:2002; PN-EN-60947-1:2002; PN-EN-60947-7-1:2001; PN-EN-
60947-7-2:2002; PN-88/E-08501; PN-93/E-06150.30.

Wyrobem budowlanym - jest wyréb (rzecz ruchoma bez wzgledu na stopien jej
przetworzenia przeznaczona do wprowadzenia do obrotu), wytworzony w celu wbu-
dowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyro-
bow do stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym integralng calo$¢ uzyt-
kowa. art. 3, pkt 18 Prawa Budowlanego (Dz.U.2000.106.1126).

IP — kod oznaczajacy stopien ochrony obudowy zgodnie z normg PN-92/E-08106.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi przepisami
1 odpowiednimi polskimi normami.

1.7  Ogoblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgod-
nos¢ z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI
WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1  Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Materialy stosowane powinny posiada¢ przed ich zastosowaniem, atesty do-
puszczenia do obrotu i powszechnego stosowania, zgodnie z art. 10 Prawa
Budowlanego (Dz.U. 2000.106.1126) Wykonawca jest odpowiedzialny za sprawdzenie
ich witasciwosci 1 zgodnosci z dokumentacja projektowa. Wszystkie materiaty
przeznaczone do zastosowania podlegaja akceptacji przez Inzyniera Nadzoru
Inwestorskiego (INI).

2.2  Rodzaje materiatow

2.2.1 Obudowy

Obudowy powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 50298.

Dostarczane obudowy muszg by¢ fabrycznie nowe i pochodzi¢ z biezacej
produkcji.

Szafka licznikowa powinna by¢ wykonana, jako element niezalezny
konstrukcyjnie.

Obudowy skrzynek rozdzielczych nalezy wykona¢ z arkuszowego tloczywa
termoutwardzalnego typu SMC wzmacnianego witéknem szklanym, odpornego na
promieniowanie UV w kolorze popielato-szarym.

Wymagany stopien ochrony obudowy IP 44.

Wymagana odporno$¢ na uderzenia mechaniczne IK 10.

Elementy obudowy skrzynek wykonac, jako karbowane w zeberka albo prazki.
Obudowy maja mie¢ konstrukcje modutowa umozliwiajagcg wymian¢ uszkodzonych
elementéw. Obudowy powinny posiada¢ sprawng wentylacje. Zamkniecie drzwiczek
szafki wykonane, co najmniej, jako szesciopunktowe dla obudowy o wysokosci 800mm
oraz co najmniej, jako pigciopunktowe dla obudowy o wysokosci mniejszej niz 800mm.
Kat otwarcia drzwiczek — nie mniej niz 180 stopni. Wktadki do zamkéw nie sg
elementami sktadowymi skrzynek. Drzwiczki szafki i zawiasy wykonane w sposéb
umozliwiajacy nieskomplikowany i szybki demontaz i montaz realizowany bez uzycia
narzedzi. Przednie ostony szafki musza by¢ demontowane 1 montowane z zewnatrz po
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otwarciu drzwiczek szafki. Wszystkie elementy metalowe tworzgce konstrukcje szafki
musza by¢ wykonane z materialu odpornego na korozje¢ albo zabezpieczone przed
korozja metoda ocynkowania lub réwnowazng. Fundament powinien by¢ wyposazony
w krat¢ ustojowa wykonang z tworzywa sztucznego. Profilowana struktura powierzchni
powinna zapewnia¢ odpowiednig sztywnos$¢ konstrukcji

2.2.2  Rury i listwy instalacyjne

Rury PVC 2z elementami wsporczymi. Listwy elektroinstalacyjne z PCW
montowane na $cianie, z pokrywami i z elementami wsporczymi.

2.2.3 Koryta i drabiny kablowe

Drabiny i koryta kablowe profilowane z blachy stalowej ocynkowanej wraz z
niezbednymi konstrukcjami wsporczymi. Drabiny kablowe ze szczeblami z profili typu
"C". Odlegtos¢ pomiedzy szczeblami 300mm. Korytka kablowe sg stosowane w
przypadku prowadzenia grupy kabli na tej samej trasie. Korytka kablowe powinny byc¢
instalowane w przestrzeni mi¢dzystropowej, i w pomieszczeniach technicznych. System
powinien by¢ kompletny i sktada¢ si¢ z typowych elementéw takich jak wsporniki
scienne i sufitowe, odcinki proste, zlgcza, tuki, trdjniki, itp. Korytka powinny by¢
sztywne 1 zamontowane w sposOb uniemozliwiajacy ich skrgcanie 1 ugigcie. Jesli
wsporniki s3 montowane do lekkich $cian nalezy zastosowal¢ wzmacniajace plyty
wsporcze. Szerokos¢ korytek kablowych powinna by¢ dobrana z min. 30 % rezerwa.
Wspélne korytka dla kabli zasilajagcych i instalacji niskonapigciowych powinny
posiada¢ metalowg przegrode separacyjna.

2.2.4 Kable

Stosowac kable o izolacji polwinitowej i powltoce poliwinitowej na napigcie
znamionowe 0,75 kV z zylami miedzianymi o przekrojach 1 ilo$ciach zyt wedtug: PN-
93/E-90401 oraz PN-93/E-90400, ZN-97/MP-13-K-119, IEC60502-1, PN-HD 603 S1.

2.2.5 Odbior materialow na budowie

- materiaty takie jak: tablice rozdzielczg giéwng, przewody nalezy dostarczy¢ na
budowe¢ wraz ze $wiadectwami jakoSci, wymaganymi atestami, kartami
gwarancyjnymi, protokétami odbioru technicznego

- dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodno$ci z danymi wytwoércy w przypadku stwierdzenia wad lub
nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jakos¢ wykonania robot,
materiaty nalezy przed ich wbudowaniem — podda¢ badaniom okreslonym przez
dozér techniczny robét

2.2.6 Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materialbw na budowie powinno odbywaé si¢ zgodnie
z zaleceniami producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu
lub pogorszeniu si¢ wilasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze
specjalnych wtasciwo$ci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego

2.3  Aparatura

Dopuszcza si¢ zastosowanie aparatury réznych firm pod warunkiem zachowania
odpowiednich i identycznych parametréw technicznych i jako$ciowych.



2.4  Zrédta uzyskania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem  jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
zamawiania tych materiatéw i odpowiednie §wiadectwa badan. INI moze dopuscic¢ tylko
te materiaty, ktére posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa okreSlonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

— deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sg certyfikacja okreslong, ktére spetniajg wymogi ST.

2.5  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez INI. Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢
nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.6  Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robdt , byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakosc¢ 1 wtasciwosci do rob6t i byty dostepne do kontroli INI.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do wykonania instalacji elektrycznych przewiduje si¢ uzycie nastepujacego sprzetu:

- samochdd dostawczy do 0,9¢;

- elektronarzedzia;

- narzedzia rgczne

- Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.

- Miemnik do pomiaru czasu 1 pradu zadzialania wylacznikéw réznicowo -—
pradowych.

- Spawarka transformatorowa,

- wibromtot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez INI; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez INI. Wykonawca dostarczy dla INI
kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Sprz¢t powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i
powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z
jego przeznaczeniem.

Roboty zwigzane z wykonywaniem otworéw pod osprzet instalacyjny,
przepustow przez Sciany i stropy oraz bruzd pod przewody 1 rurki instalacyjne, nalezy
wykonywa¢, otwornicami, bruzdownicami oraz frezarkami do $cian ceglanych i
betonowych. Sprzet mechaniczny do wykonywania powyzszych rob6t powinien miec
nastawy silty udaru.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW
TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wpltyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robo6t i wiasciwosci
przewozonych materialéw. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach
INI, w terminie przewidzianym umow3. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wlasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa,
projektem organizacji robot oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych
robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, oraz poleceniami
INL

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastgpstwa  jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw 1 elementéw
rob6t beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej] 1 w ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw 1 robdt,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazng kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1 Wymagania ogoélne i szczegélowe dotyczace projektowanych
instalacji elektrycznych wnetrzowych

5.1.1  Wstep
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢
nastepujace roboty podstawowe:
— trasowanie
— montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw
— przejscia przez $ciany
— montaz sprz¢tu i osprzetu
— laczenie przewodow
— podejscia do odbiornikéw
— przylaczanie odbiornikow
— ochrona przed porazeniem
— ochrona antykorozyjna



5.1.2 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami 1 urzagdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowe;]
konserwacji i remontéw. Wymagane jest, aby przebiegala w liniach poziomych i

pionowych.

5.1.3  Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

1.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich
instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny
by¢ zamocowane do podloza w sposéb trwaly, uwzgledniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie
pracowac oraz sam rodzaj instalacji. Otwory pod kotki wykonywa¢
wymiarowymi wierttami. Uchwyty do przewodéw rozporowe
z tworzyw sztucznych. Kotki do konstrukcji wsporczych
rozporowe metalowe.

2. Przy uktadaniu przewodé6w na uchwytach :

— odlegtosci miedzy uchwytami dla przewodéw kabelkowych nie
powinny by¢ wigksze niz 0,5 m.

— rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odlegtosci
miedzy nimi ze wzgledow estetycznych byly jednakowe,
uchwyty miedzy innymi znajdowaly si¢ w poblizu sprzetu i
osprzetu, do ktérego dany przewdd jest wprowadzany oraz aby
zwisy przewodow migdzy uchwytami nie byty widoczne

3. Przy uktadaniu przewodéw na specjalnie utworzonych podtozach :

— na przygotowanej trasie nalezy podtoza specjalne (korytka,
wsporniki i.t.p.) mocowa¢ zgodnie z projektem i odpowiednimi
instrukcjami,

— po sprawdzeniu jakosci mocowan oraz ich zgodno$ci z
projektem 1 instrukcjami montazu na podiozach tych nalezy
uktada¢ przewody kabelkowe ,luzem” lub mocowaé (w
zaleznosci od wymagan okreslonych w projekcie, rodzaju
przewodéw kabelkowych oraz kierunku trasy poziomego,
pionowego)

5.1.4  Przejscia przez Sciany i stropy

1.

2.

3.

Wszystkie przejscia obwoddéw instalacji elektrycznych przez $ciany
stropy i.t.p. Przegrody muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami.
Wyzej wymienione przej$cia nalezy wykonywaé w przepustach
rurowych.

Obwody instalacji elektrycznych, przechodzacych przez podtogi
muszg by¢ chronione do wysokosci 110 cm przed przypadkowymi
uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi
mozna stosowa¢ rury stalowe, z tworzyw sztucznych,
ksztattowniki, korytka i.t.p.

W przypadku stosowania specjalnie utworzonych podtozy (korytka,
drabinki) przejscia te musza by¢ dostosowane do wymiaréw
podiozy. Zaleca si¢, aby w takich przypadkach otwory do przejs¢
byly wykonywane przy robotach budowlanych. Do podtozy tych
mozna mocowac sprzet i osprzet, zawsze jednak zgodnie z pkt.
5.2.5. Po zakonczonych pracach montazowych przepusty nalezy
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wypelni¢ masami plastycznymi, doprowadzajac do wytrzymatosci
ogniowej rownej wytrzymatosci ogniowej przegrody podstawowe;j.

5.1.5 Montaz sprzetu i osprzetu

1.

2.

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podtoza w sposéb
trwaty zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu i1 osprzgtu mogg stuzy¢ konstrukcje
wsporcze przykrgcane do podloza za pomoca kotkéw i $rub
rozporowych. Prad roboczy stykéw 16 A. Izolacja na 750 V

5.1.6  Laczenie przewodow

1.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych faczenia przewodow
nalezy wykonywa¢ w sprzecie, osprzgcie instalacyjnym i w
odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych, luznych.
Dopuszczane sa polaczenia na skretke pod warunkiem natozenia na
skretke zaciskow srubowych izolowanych.
W obwodach 1 - fazowych montowaé przewody tréjzytowe.
W obwodach 3 — fazowych instalowa¢ przewody pigciozytowe.
Izolacja w kazdym przypadku na napigcie 750V.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie 1 nie moga by¢ narazone
na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o przekroju
i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sa
przytaczane za pomoca oczek, pomi¢dzy oczkiem a nakretka oraz
pomiedzy oczkami powinny znajdowac¢ si¢ podkitadki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw
pradu.

Diugo$¢ odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidlowe
przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych przewoddéw.

5.1.7  Instalowanie pojedynczych aparatéw 1 odbiornikow.

1.

Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie.

a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowaé zgodnie ze wskazaniami podanymi
w instrukcji montazowej wytworcy.

b) oprécz wymagan z pkt. ,,a” nalezy przestrzega¢ nast¢pujacych warunkow:

jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy ja uprzednio
umocowac¢ zgodnie z projektem,

— odbiornik lub aparat nalezy mocowa¢ $§rubami lub wkretami do
kotkéw rozporowych

— $ruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach maszyny lub
aparatu stuzacych do mocowania,

— odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie
moze przekracza¢ 5° ,jezeli instrukcja wytworcy nie podaje
inaczej,

— 0§ napedu recznego aparatu powinna znajdowaé si¢ na
wysoko$ci umozliwiajacej wygodne i bezpieczne przestawienie
napedu z poziomu obstugi; zaleca si¢ aby krancowe potozenia
napedu znajdowaty si¢ na wysokosci od 0,5 do 1,5 m,
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2.

— jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych
bezposrednio na podiozu, warstwa wykonczeniowa nie zostata
potozona, nalezy w otwory stluzace do umieszczania kotew
wlozy¢ kotki wystajace o kilka centymetréw ponad
przewidywany poziom warstwy wykonczeniowej, a urzadzenia
mocowac po stwardnieniu warstwy wykonczeniowej i wyjeciu
kotkow.

Wprowadzanie przewodéw do odbiornikéw 1 aparatow statych

— zewngtrzne warstwy ochronne przytaczonych przewodéw
wolno usuwaé tylko z tych czesci przewodu, ktére po
potaczeniu bgda niedostgpne

— w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami
kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest wyposazony w
dtawik, nalezy uszczelni¢ przewdd jak dla instalacji w
wykonaniu szczelnym (zgodnie z P.B.U.E.)

— przewody odbiornik6w statych nie powinny przenosi¢
naprezen, a przewdd ochronny powinien mie¢ wigkszy nadmiar
dtugosci niz przewody robocze.

5.1.8  Przylaczanie odbiornikéw

1.

Miejsca potaczen zyl przewodéw =z zaciskami odbiornikéw
powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie musi by¢
wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mecha-
nicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i
korozja.

Przylaczenia sztywne wykonywa¢ w rurach sztywnych
wprowadzonych bezposrednio do odbiornikow oraz przewodami
kabelkowymi. Wykona¢ je dla odbiornikéw statych, przymo-
cowanych do podtoza i nie ulegajacych zadnym przesunigciom.
Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed
mechanicznymi uszkodzeniami izolacji np. przez zatozenie tulejek
izolacyjnych.

W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody
doprowadzane do odbiornikéw musza by¢ chronione (np. rurki
instalacyjne).

Zyta przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dtugosci
niezbednej do prawidtowego polaczenia z zaciskiem. Nie nalezy
pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.
Dtugos$¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna
umozliwia¢ przylaczenie ich do dowolnego zacisku.

Konce zyt przewodéw wprowadzonych do odbiornika, a nie
wykorzystanych nalezy izolowac 1 unieruchomic.

Na zyly nalezy zatozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu
izolacyjnego; na oznacznikach umiesci¢ symbole zyl zgodnie ze
schematem. Oznaczniki naktada¢ na lekki wcisk, aby nie mogtly
zsung¢ si¢ lub spas¢ pod witasnym ci¢zarem.
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5.1.9

Ochrona przeciwporazeniowa

1.

Przewody sieci ochronnej i uziemiajgce przylaczone do statych
urzadzen elektrycznych  lub  nieruchomych  przedmiotéw
metalowych nalezy uktada¢ sposéb staty.

Uktadanie 1 taczenie izolowanych przewodéw wielozylowych,

w ktorych jedna z zyt spelnia funkcje przewodu ochronnego,

nalezy wykona¢ wg. wymagan podanych w pkt. 1.6. a ponadto

a) potaczenia Srubowe nalezy wykona¢ $rubami o Srednicy co
najmniej 8§ mm ze stali odpornej na korozje¢ lub odpowiednio
przed nig zabezpieczonych,

b) potaczenia srubowe nalezy wykona¢ w taki sposéb, aby ponad
nakretke wystawaly co najmniej dwa zwoje gwintu Sruby;
nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ 1 zabezpieczy¢
podktadka sprezysta przed samoczynnym rozluznianiem,

c) powierzchnie stykowe polaczen Srubowych nalezy przed
dokrgceniem oczyscic i pokry¢ wazeling bezkwasowa.

Zaciski ochronne nalezy wykona¢ nastepujaco:

a) zacisk ochronny powinien by¢ na stale przymocowany do
chronionych wurzadzen 1 maszyn elektr. badz innych
przedmiotow objetych dodatkowa ochrong
przeciwporazeniowa,

b) zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz r6zni¢ si¢
barwa kontrastujacg z barwg urzadzenia, do ktérego jest
przymocowany,

¢) zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w pkt 2.

Oznakowania barwne nalezy wykonywa¢ wg  Polskiej

i Europejskiej Normy ,Urzadzenia elektroenergetyczne”.

Oznaczenie barwami przewodow gotych oraz izolacji zyt

ochronnych i zerowych w przewodach i kablach." w nastepujacy

sposéb:

a) przewdd neutralny oraz przewdd uziemiajacy uziemienia
roboczego — oznakowac¢ barwg jasnoniebieska

b) przewody ochronne — oznakowa¢ kombinacjg barwy zielonej
1 zO6ttej. Oznakowanie to realizowa¢ przez naniesienie
przylegajacych do siebie zielonozéttych paskéw o szerokosci
od 15 do 100 mm kazdy. Izolacja zyt powinna by¢ zabarwiona
tak, aby na koncach przewodu na dlugosci 15 mm jedna z barw
pokrywata co najmniej 30%, lecz nie wigce] niz 70%
powierzchni, a druga pokrywala pozostata czes¢ powierzchni
przewodu,

¢) kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do
innych celéw poza wyrédznianiem przewodu pelnigcego funkcje
przewodu ochronnego,

d) dopuszcza si¢ stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych
w przypadku niemozno$ci zabarwienia przewodow.

Montaz  urzadzeh 1  aparatow  dodatkowej  ochrony

przeciwporazeniowej. Wytrzymatos¢ zwarciowa aparatow i

urzadzen nie mniejsza niz 6 kA.

a) Wszystkie stale urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy umocowac 1 przylaczy¢ na state.
Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
umocowac za pomocg $rub lub wkretéw do tablic rozdzielczych
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b)

c)

d)

lub ptyt montazowych. Jako poprawny montaz uwaza si¢
wtrzasni¢cie na szyny TH-35.

Przytaczenia przewodéw ochronnych i roboczych do
wlasciwych  obwodoéw  aparatow  dodatkowej  ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez
srubowe zaciski faczeniowe tych aparatow.

Przewody ochronne w sieci, w ktdrej zastosowano wytaczniki
przeciwporazeniowe réznicowo — prgdowe, nalezy izolowac jak
przewody robocze. Przewodéw roboczych nie wolno uziemiaé
za wylacznikiem ani taczy¢ z przewodem ochronnym za lub
przed wytacznikiem.

Gniazda wtyczkowe instalacji na napigcie obnizone ochronne
powinny si¢ r6zni¢ od gniazd wtyczkowych na nie obnizone
napiecie robocze 230V tak, aby wtyczki przyrzadow
ruchomych na napigcie obnizone nie pasowaly do gniazd na
napiecie nie obnizone.

Préby montazowe

a)

b)

Po wykonaniu instalacji 1 urzadzen ochrony
przeciwporazeniowej powinna by¢ przeprowadzona préba
montazowa, tj.:

— ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami i aparatami
wchodzacymi w jej sktad,

— pomiary rezystancji uziemien, mierniki elektroniczne z
wyswietlaczami cyfrowymi

— sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne
wylaczenie zasilania

Na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowe;j

ochrony przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢, czy zostala

ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczng i

niniejszymi wymaganiami. W szczegdlnosci nalezy sprawdzi¢:

— prawidlowo$¢ polaczen 1 przebiegu tras przewodoéw
ochronnych,

— rodzaje i wymiary poprzeczne przewodow ochronnych oraz
jakos¢ wykonanych potaczen 1 przylaczen, przewody
instalacji — przekr6j co najmniej 2,5 mm” Cu. Urzadzenia
przytaczane do instalacji min. 4 mm? Cu.

— oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,

— prawidlowo$¢ mocowan urzadzen i aparatéw dodatkowej
ochrony przeciwporazeniowej oraz ich potaczen =z
instalacja.

5.1.10 Montaz rozdzielnic.

rozdzielnic  wykona¢  zgodnie z  PN-IEC  60364-5-51

1 PN-IEC 60364-5-53. Montowa¢ skrzynki metalowe o wytrzymatosci i szczelnosci
IP40. Drzwiczki petne z zamkiem patentowym. Osprzet modutowy z wytrzymatoscia
zwarciowg L. = 10 kA i I, = 6 kA. Polaczenia zasilajace aparaty modutowe wykonad
przy uzyciu systemowych szyn lgczeniowych 3 — faz., grzebieniowych o pradzie
roboczym 80 A.
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5.1.11 Préby montazowe instalacji elektrycznych

1.

Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiekcie, przed ich

odbiorem wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw.

préb  montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jako$ci

wykonanych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych badan i

pomiaréw (prac regulacyjno — pomiarowych) i prébnym

uruchomieniem ("bieg luzem") poszczegdlnych przewodow,
instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres prob montazowych nalezy
uzgodni¢ z inwestorem.

Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegétowych

protokotach lub udokumentowane odpowiednim wpisem Ww

dzienniku rob6t (budowy), stanowig one m.in. podstawe odbioru
rob6t oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia
prac rozruchowych.

Zakres podstawowych préob montazowych obejmuje :

a) pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry nalezy wykonac dla
kazdego obwodu oddzielnie od strony zasilania; pomiaréw
nalezy dokona¢ induktorem zamiennie z miernikiem z
napigciem pomiarowym 500 V lub 1000 V; rezystancja izolacji
mierzona migedzy badang fazg, a pozostalymi fazami
potaczonymi z przewodem neutralnym lub uziemiajagcym nie
moze by¢ mniejsza od :

— 0,25 MQ dla instalacji 230 V,
- 0,50 MQ dla instalacji 400 V,

b) pomiar rezystancji izolacji odbiornikdéw; rezystancja izolacji
silnikéw, grzejnikow itp., mierzona induktorem 500 V nie
moze by¢ mniejsza od 1 MQ. Pomiary urzadzen i odbiornikow
elektronicznych, nalezy wykona¢ pomiedzy przewodami
fazowymi i neutralnym, potaczonymi razem a ziemig. Celem
uniknigcia uszkodzenia elementéw elektronicznych. Pomiary
rezystancji izolacji wykonywa¢ pradem staltym, stosujac
mierniki o r6znych napigciach znamionowych. Obwody do 50
V mierzy¢ napieciem pomiarowym 250 V. Obwody 50 do 500
V mierzy¢ napigciem pomiarowym 500 V.

c) sprawdzenie cigglosci przewodoéw ochronnych: dotyczy
przewodow gléwnych i dodatkowych potaczen
wyréwnawczych

d) sprawdzenie skutecznosci ochrony p/porazeniowej przez
samoczynne wylgczenie zasilania (pomiar impedancji petli
zwarcia)

4. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

5.1.12 Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami

1.

Koordynacja rob6t budowlano — montazowych poszczegdlnych
rodzajéw powinna by¢ dokonywana we wszystkich fazach procesu
inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skonczywszy na
rozruchu i przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy obja¢
rOwniez projekty organizacji budowy 1 robdt, ogélne
harmonogramy budowy oraz faze¢ realizacji (wykonawstwa)
inwestycji. Wykonywanie robot koordynowa¢ na biezaco z
kierownikiem  budowy —  przedstawicielem  generalnego
wykonawcy i1 kierownikami robét poszczegdlnych rodzajow.
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2. Ogo6lny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych rodzajow robét
lub ich etapéw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewnial
prawidtowy przebieg zasadniczych robdt ogélnobudowlanych, a
rownoczes$nie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidiowe
wykonawstwo robét specjalistycznych (w tym i elektrycznych).
Og6lny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do
opracowania szczegoétowych harmonograméw roboét elektrycznych.

5.1.13 Inne uwagi montazowe

We wszystkich kwestiach nie ujetych w niniejszej specyfikacji, niejasnosci
powinna wyjasnia¢ dokumentacja projektowa. Wszystkie nadal niejasne kwestie nalezy
rozstrzyga¢ w oparciu o obowigzujgce przepisy wykonawcze i odpowiednie Normy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem
i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole 1 jakos¢ materiatow
i zapewnia odpowiedni system kontroli wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do przeprowadzenia badan .

6.2  Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
InZyniera.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
InZyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3  Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan
w terminie i czasie uzgodnionym z nadzorem technicznym.

6.4  Badania prowadzone przez INI

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, INI uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

6.5  Kontrola prawidlowosci wykonania instalacji
Wszystkie instalacje muszg by¢ wykonane zgodnie z wieloarkuszowa norma
PN-IEC 60364, PN-EN 50130-5: 2002 oraz PN-EN 54-2:2002.

Prawidtowo$¢ wykonania robét instalacji elektrycznych nalezy potwierdzié
sprawdzeniami odbiorczymi zgodnie z normg PN-IEC-60364-6-61:2000.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU 1
OBMIARU ROBOT

Obmiar rob6t powinien okres§lic faktyczny zakres wykonywanych
rob6t w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym. Poszczegdlne
jednostki obmiarowe i iloéci podane sa w PRZEDMIARZE ROBOT, ktéry
stanowi odrgbne opracowanie.

Obmiaru robét dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac
jednostki miary:
-dla osprz¢tu montazowego dla kabli i przewodow: szt., kpi., m,
-dla kabli 1 przewoddéw rurek: m,
-dla rozdzielnicy: szt., kpi.,
-dla aparatow montazowych w rozdzielnicy: szt., kpi., -dla
przewodow, kabli, rur, listew: m, .

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastgpujagcym etapom odbioru:
* odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
* odbiorowi czgsciowemu,
¢ odbiorowi ostatecznemu,
* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2  Odbiér robét zanikajacych

* Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci 1 jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu.

* Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdélnego postepu robaét.

* Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

* Gotowos¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza Wykonawca
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie podzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

* Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.3  Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych

czesci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
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8.4  Ostateczny odbidr roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia
robot 1 przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoS$ci
wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i specyfikacja techniczng. ST -
Instalacje elektryczne i teletechniczne

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupelniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest
protokét odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac¢ nastepujace dokumenty:

* dokumentacj¢ projektowag podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw,

* rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na
przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, oswietlenia itp.)

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie begdg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i1 rob6t uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych
z usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
dotyczacym ,,Odbioru ostatecznego robot™.
Odbidr robét zgodnie z Warunkami technicznymi Wykonania i Odbioru Robd6t
Budowlanych, czegs¢ D, Zeszyt 2 ,Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznos$ci Publicznej” Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2004.
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Obmiar robét ustalany jest w konsultacji z INI i potwierdzany odpowiednim
protokotem.

9.

OPIS SPOSOBU_ROZLICZENIA ROBOT
TYMCZASOWYCH I PRACTOWARZYSZACYCH

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdt i pomiaréw po

montazowych.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podane sa w umowie

rozdz. 7.

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wg

Cena rob6t podstawowych powinna uwzgledniaé wszystkie roboty

tymczasowe 1 towarzyszace wystepujace w zwigzku z wykonaniem robot
podstawowych.

Cena jednostkowa obejmuje:

- Montaz rozdzielnic prefabrykowanych;

- Wykonanie przebi¢;

- Uktadanie przewodow i kabli;

- Montaz osprzgtu elektrycznego;

- Badania i pomiary;

- Sprawdzenia i préby pomontazowe;

- Wykonanie opiséw w rozdzielnicach;

- Wykonanie dokumentacji powykonawczej.

10. Dokumenty odniesienia
10.1 Normy

1.

2.

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Wymagania
podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym
PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddzialywania
cieplnego

PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pragdem przetezeniowym
PN-HD 60364-4-442:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona instalacji niskiego
napi¢cia przed przepieciami dorywczymi powstajacymi wskutek zwaré
doziemnych w uktadach po stronie wysokiego i niskiego napig¢cia

PN-HD 60364-4-443:2016-3 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami
napigciowymi 1 zaburzeniami elektromagnetycznymi - Ochrona przed
przejsciowymi przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi

PN-HD 60364-5-51:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogélne

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie
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9. PN-HD 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
Dobdr 1 montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza 1 ste-
rownicza

10.PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego - Uziemienia, przewody ochronne i
przewody potaczen ochronnych

11.PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czgs¢
6: Sprawdzanie

12.PN-EN 61439-3:2012 Rozdzielnice i sterownice niskonapigeciowe -- Cze$¢ 3:
Rozdzielnice tablicowe przeznaczone do obstugiwania przez osoby
postronne (DBO)

13.PN-EN 60664-1:2011 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w
uktadach niskiego napigcia -- Cz¢s$¢ 1: Zasady, wymagania i badania

14.PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne - Tablice i znaki bezpieczenstwa

15.PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)
16.PN-E-08390-1: 1996 Systemy alarmowe - Terminologia.
(W j. polskim)

10.2 Ustawy i rozporzadzenia

1. Dz.U. 2020,poz 1333 USTAWA z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane
(tekst jednolity)

2. Dz.U. 2020 r. 166 poz. 1360 USTAWA z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie
oceny zgodnosci

3. Dz.U.2018 poz 963 ROZPORZADZENIE MINISTRA
INFRASTRUKTURY z dnia 26.06.2002. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjne;j.

4. Dz.U.00.5.53 ROZPORZADZENIE RADY MINISTROW 2z dnia
9 listopada 1999r. sprawie wykazu wyrobéw wyprodukowanych
w Polsce, a takze wyrobéw importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych ochronie lub ratowaniu zycia,
zdrowia lub $rodowiska, podlegajacych obowigzkowi certyfikacji na znak
bezpieczenstwa 1 oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podlegajacych
obowigzkowi wystawiania przez producenta deklaracji zgodnosci.

Opracowat:
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